=I1SAVINOBARBERR Disegno d’installazione — Installation plan

AR30- PP/ PVC/PVDF

Motoriduttore — Gearmotor
i || 2O
H M = He Motor | Gear reducer
: NEAv ) = “ kw  Poles IEC Frame it | rpm? A* F*  kg*
T 0,12 4 63 wormgear 13 | 108 270 190 10
z 0,18 4 63 worm gear 13 | 108 270 190 10,2
0,12 6 63 wormgear 13 | 70 270 190 10,2
Li: rapporto di trasmissione - transmission ratio
2 ogni altra velocita & possibile su richiesta — any other speed is available on
request
IEC72-1
I o
Agitatore — Mixer
BA
P0|ES Gmin Gmax ¢|M3 N ¢A kg*
4 250 1000 200 20 29 15-19
I 6 250 1500 200 20 29 15-19
3 altri diametri su richiesta — other diameter on request
|
3 M ISO 22768 — ¢
Flangia appoggio — Base plate
B Poles O P Q R @Z
4 250 250 220 220 10.5
a| o 6 250 250 220 220 10.5
L ISO 22768 — ¢
Q
0

*Suscettibile di variazione — subject to variation

1 Date: 30/05/18



=I1SAVINOBARBERR Disegno d’installazione — Installation plan

AR50 — PP / PVC / PVDF

A
- Motoriduttore — Gearmotor
w TIFTE
”‘ ‘ Motor Gear reducer
: — ' kW  Poles IEC Frame i* | rpm? A* F*  kg*
> 0,25 4 71 wormgear 13 | 108 310 210 13
0,37 4 71 worm gear 13 | 108 310 210 15
0,18 6 71 wormgear 13 | 70 310 210 16
0,25 6 71 wormgear 13 | 70 310 210 16
I Li: rapporto di trasmissione - transmission ratio
2 ogni altra velocita & possibile su richiesta — any other speed is available on
request
@A ©
IEC72-1
|
Agitatore — Mixer
7{ Poles Gmin Gmax ¢|M3 N ¢A kg*
4 500 1500 300 30 45 20-24
%; | 6 500 2000 300 30 45 20-26
BIM 3 altri diametri su richiesta — other diameter on request
iz IS0 22768 - ¢
q
o : Flangia appoggio — Base plate
Q Poles O P Q R ¢z
o) 4 300 300 250 250 12,5
6 300 300 250 250 12,5
ISO 22768 — ¢

*Suscettibile di variazione — subject to variation

2 Date: 19/02/19



=I1SAVINOBARBERR Disegno d’installazione — Installation plan

AR100-PP /PVC/PVDF

Motoriduttore — Gearmotor

Motor Gear reducer
kW  Poles IEC Frame it rom? F*  kg*
= 1,1 4 90S coaxial gear 12,7 | 110 440 45
1,5 4 90L coaxialgear 12,7 | 110 460 49
0,75 6 90S coaxial gear 12,7 | 70 440 45
1,1 6 90L coaxial gear 12,7 | 70 460 49
0,37 8 90S coaxial gear 12,7 | 55 440 45
0,55 8 90L coaxial gear 12,7 | 55 460 49

Li: rapporto di trasmissione - transmission ratio
2 ogni altra velocita & possibile su richiesta — any other speed is available on
request

IEC72-1

Agitatore — Mixer

DS
P0|ES C Gmin Gmax ¢|M3 N ¢S kg*
4 190 700 2500 700 30 60 24-26
6 190 700 3000 700 30 60 24-28
! 8 190 700 3000 700 30 60 24-30
B IM
3 altri diametri su richiesta — other diameter on request
g\ qﬂ ISO 22768 — ¢

— Flangia appoggio — Base plate

Poles O P Q R YA
Z 4 400 400 330 330 16
R 6 400 400 330 330 16
P 8 400 400 330 330 16
I1SO 22768 — ¢

*Suscettibile di variazione — subject to variation

3 Date: 30/05/18



=I1SAVINOBARBERR Disegno d’installazione — Installation plan

AR30-SS

Motoriduttore — Gearmotor

Motor | Gear reducer

= kW  Poles IEC Frame it | rpm> A* F*  kg*
0,12 4 63 worm gear 13 | 108 270 190 12
0,18 4 63 worm gear 13 | 108 270 190 12,5
0,12 6 63 wormgear 13| 70 270 190 125

Li: rapporto di trasmissione - transmission ratio
2 ogni altra velocita & possibile su richiesta — any other speed is available on
request

@S,

IEC72-1

Agitatore — Mixer

Poles Gmin Gmax ¢”V|3 N P R ¢S ¢Z kg*
4 250 1000 200 15 250 220 30 10,5 12-30
6 250 1500 200 15 250 220 30 10,5 12-30

3 altri diametri su richiesta — other diameter on request

ISO 22768 —c




=11SAVINOBARBERR

Disegno d’installazione — Installation plan

=

Gl

AR50 —SS

Motoriduttore — Gearmotor

Motor Gear reducer

kW  Poles IEC Frame it | rpm> A* F*  kg*
0,25 4 90S worm gear 13 | 108 310 210 13
0,37 4 90L worm gear 13 | 108 310 210 15
0,18 6 90S wormgear 13| 70 310 210 16
0,25 6 90L wormgear 13 | 70 310 210 16

Li: rapporto di trasmissione - transmission ratio
2 ogni altra velocita & possibile su richiesta — any other speed is available on

request

IEC72-1

Agitatore — Mixer

Poles Gmin  Gmax ¢|M3 N P R oS o7 kg*
4 500 1500 200 15 300 250 30 12,5 12-30
6 500 2000 200 15 300 250 30 12,5 12-30

3 altri diametri su richiesta — other diameter on request

ISO 227

68-c




=11SAVINOBARBERR

Disegno d’installazione — Installation plan

AR100 - SS

Motoriduttore — Gearmotor

®

Motor Gear reducer
kW  Poles IEC Frame it rom? F*  kg*

z 1,1 4 90S coaxialgear 12,7 | 110 440 45
1,5 4 90L coaxialgear 12,7 | 110 460 49
0,75 6 90S coaxial gear 12,7 | 70 440 45
1,1 6 90L coaxial gear 12,7 | 70 460 49
0,37 8 90S coaxial gear 12,7 | 55 440 45
0,55 8 90L coaxial gear 12,7 | 55 460 49
Li: rapporto di trasmissione - transmission ratio

o 2 ogni altra velocita & possibile su richiesta — any other speed is available on
request
IEC72-1
Agitatore — Mixer
Poles C Gmin Gmax ¢|M3 N P R ¢S ¢Z kg*
4 175 700 2000 750 15 400 330 45 16 60-70
6 175 700 2500 750 15 400 330 45 16 60-70
8 175 700 3000 750 15 400 330 45 16 60-70

3 altri diametri su richiesta — other diameter on request

ISO 22768 — ¢




